


-r MECCANISMI MININDEX
j INTERMITTENTI

Le unita di misura sono conformi al sistema metrico internazionale Sl
Le tolleranze generali di fabbricazione sono secondo UNI —1SO 2768-1 UNI EN 22768-1

lllustrazioni e disegni secondo UNI 3970 (ISO 128-82)

Il metodo di rappresentazione dei disegni convenzionale.

La COLOMBO FILIPPETTI SPA siriserva il diritto di effettuare in qualsiasi momento modifiche utili a migliorare i
propri prodotti. | valori contenuti nel presente catalogo non risultano pertanto vincolanti.

Il presente catalogo annulla e sostituisce i precedenti.

Non &€ ammessa la riproduzione, anche parziale, del contenuto e delle illustrazioni del presente catalogo

<7 COLOMBO FILIPPETTI SPA 0



MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlN DEX

GRUPPI INTERMITTENTI MINIATURIZZATI
INFORMAZIONI SULLE CONFIGURAZIONI
STANDARD

GRUPPI MINIATURIZZATI
Le configurazioni standard prevedono l'uso di un gruppo intermittente completo di riduttore, motore
asincrono trifase e gruppo microinterruttore. Le scatole sono realizzate in lega d’alluminio.

| MECCANISMI INTERMITTENTI

Le configurazioni standard prevedono 'uso di camme con profili destrorsi, leggi di moto simmetriche con
curve di accelerazione sinusoidali modificate, che consentono, invertendo il senso di rotazione in entrata, di
invertire il senso di rotazione dell’albero d’uscita, cioé di ruotare in entrambe le direzioni, con le stesse
caratteristiche cinematiche e dinamiche.

MOTORIZZAZIONI

Le motorizzazioni standard includono un riduttore a vite senza fine azionato da un motore elettrico
asincrono trifase. Con angoli di sviluppo della curva superiori a 240°e con velocita fino a 25 (cicli/1’) viene
generalmente impiegato un motore autofrenante. Per un numero di cicli al minuto piu elevato la fermata e la
partenza del motore vengono realizzate usando un motore normale azionato da un inverter.

GRUPPO MICROINTERRUTTORE

Il gruppo di controllo del ciclo standard & costituito da una camma comando microinterruttore che
eccitando un sensore di prossimita determina la fermata del motore nel periodo di pausa.

La fermata del motore & individuata dalla posizione della chiavetta dell’albero d’entrata, che si trova a meta
del periodo di pausa della camma, quando € nella posizione indicata sui disegni.

La camma comando microinterruttore va regolata in modo da fermare I’albero circa a meta del periodo di
pausa della camma.

Quando il motore viene riattivato nel restante periodo di pausa, prima che inizi il movimento del
meccanismo prodotto dalla camma, il motore, in assenza di carico, raggiunge la sua velocita di regime
costante che & la condizione migliore per ottenere un corretto funzionamento dei meccanismi a camma.

MANUTENZIONE

Per questi meccanismi & prevista la lubrificazione a vita. Gli organi meccanici vengono lubrificati per
sbattimento o per adduzione e in assenza di inquinamento dall’esterno o di perdite non necessitano di
rabbocchi periodici o di sostituzione del lubrificante.

VERIFICA DELLA APPLICAZIONE

| nostri tecnici sono a disposizione dei clienti per verificare, per mezzo di un nostro specifico software di
calcolo, che i meccanismi soddisfino le condizioni applicative richieste. Questo servizio fornito dalla
COLOMBO FILIPPETTI SPA & completamente gratuito.



MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlN DEX

INTERMITTORE CF3 40P- Versione VRA
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E Albero a moto intermittente

¢ Invertendo il senso di rotazione dell’albero in entrata si inverte il senso di rotazione dell’albero d’uscita.
Per i meccanismi standard le caratteristiche cinematiche del movimento intermittente restano invariate.

Piano D

Piano B

Piano E

PACCHETTO STANDARD Versione VRA
- Intermittore CF3 Scatola in lega d’alluminio A
- Camma piana coniugata con profilo temprato ad A. F.
- Lubrificazione lunga-vita.

- Motoriduttore autofrenante STM RMI 28 FL.

- Motore MEC 56

- Gruppo camma/micro per funzionamento a consenso.

Albero d'entrata
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MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlN DEX

Numero| Angolo |Momento Momento torcente Coeff. Coeff. Coeff.
Codice Delle Di Torcente dinamico in uscita Di Di Di
Intermittore |Stazioni|Spostam.| Statico Mu [daNm] Velocita | Acceler. Trasm.
CF3 S B° Ms 50 100 200 Cv Ca Kj - Kl
[gradi] | [daNm] | Cicli/1’ | Cicli/1’ | Cicli/1’

40P-1-300 1 300 4.3 35 2.9 2.2 1.27 8.01 0.86 —1.52
40P-1-330 330 4.3 3.0 2.5 1.9 1.35 7.02 0.83-1.47
40P-2-150 150 34 2.7 2.7 2.6 1.27 8.01 0.86 — 1.52
40P-2-270 2 270 34 3.1 2.7 2.2 1.76 5.53 0.65-1.16
40P-3-120 3 120 4.3 3.2 3.1 3.0 1.40 6.62 0.79-1.40
40P-3-270 270 4.3 3.2 2.9 2.3 1.76 5.53 0.44-0.78
40P-4- 90 90 34 3.1 3.1 3.1 1.40 6.62 0.79-1.40
40P-4-270 4 270 3.4 2.8 2.7 2.2 1.76 5.53 0.33-0.60
40P-6-150 6* 150 4.3 3.0 3.0 29 1.40 6.62 0.63-1.12
40P-6-270 270 4.3 3.1 3.1 3.1 1.76 5.53 0.44-0.78
40P-8-120 * 120 3.4 3.2 3.2 3.1 1.40 6.62 0.59-1.05
40P-8-270 8 270 34 2.5 2.5 2.5 1.76 5.53 0.33-0.60

(*) Un giro completo dell’albero d’entrata produce due cicli completi.

INTERMITTORE CF3 - 40P | i (Ral[L |2 |3 || 4Ly i

Numero delle stazioni
Angolo di spostamento
Versione
Piano con albero in entrata
Piano con albero intermittente
Piano con fori di fissagio
Lubrificazione a vita
Formacostruttiva o piano inferiore al montaggio
Posizione di montaggio del riduttore

Camma comando micro, microinterruttore e supporti tipo: |

POSIZIONI DEL RIDUTTORE

D1 D2 D3 RIDUTTORE RI28 | MOTORE ELETTRICO TRIFASE
4 Poli — V 230/400 — Hz 50
Rapp. P.AM. Grandezza | Potenza| Velocita
m‘ 1/... IEC MEC (kW) (giri/1")
100 14
80 17.5
= 70 %%3 1;) 56 a 0.05 20
w 56 25
S1 S2 S3 49 28.6
o 40 35
[er 28 50
L 20 56 B5 70
i 15 | 120x9) | 8P 009 ™ 933
10 140
7 200

MOTORIDUTTORE STM RMI 28 FL

Rapporto di riduzione
Limitatore di coppia incorporato
Flangia tipo

5
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MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlN DEX

INTERMITTORE CF4 50G -Versione VRA
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193 S Albero a rotazione intermittente

e Invertendo il senso di rotazione dell’albero d’entrata si inverte il senso di rotazione dell’albero in uscita,
le caratteristiche cinematiche del moto intermittente restano invariate

PACCHETTO STANDARD Versione VRA
- Intermittore CF4 Scatola in lega d’alluminio

- Camma globoidale con profilo elica destra nitrurato.

- Lubrificazione lunga-vita.

- Motoriduttore autofrenante STM RMI 28 FL.

- Motore MEC 56

- Gruppo camma/micro per funzionamento a consenso.

Posizioni di montaggio
V5 [ V6
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MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlN DEX

TABELLA DELLE CARATTERISTICHE

Numero| Angolo |Momento Momento torcente Coeff. Coeff. Coeff.
Codice Delle Di Torcente dinamico in uscita Di Di Di
Intermittore [Stazioni| Spostam.| Statico Mu [daNm] Velocita | Acceler. Trasm.
CF4 S B° Ms 50 100 200 Cv Ca Kj - Kl
[gradi] | [daNm] | Cicli/1’ | Cicli/1’ | Cicli/1’

50G-2-300 2 300 33 3.1 2.5 2.1 1.40 6.62 | 0.47-0.84
50G-3-270 3 300 4.4 35 2.8 23 1.76 5.563 0.39-070
50G-4-270 4 270 3.8 3.6 3.0 25 1.76 5.53 0.33-0.59
50G-6-180 180 4.4 4.1 3.4 2.8 1.76. 553 | 0.33-0.59
50G-6-270 6 270 4.4 4.1 3.4 2.8 1.76 5.53 0.22-0.39
50G-8-120 3 120 3.8 3.6 3.6 33 1.76 5.53 0.37-0.66
50G-8-270 270 3.8 3.6 3.6 3.3 1.76 5.563 0.16 — 0.29
50G-12-270 | 12* 270 4.4 25 21 1.7 1.76 5.53 0.11-0.20

(*) Un giro completo dell’albero d’entrata produce due cicli completi.

INTERMITTORE CF4 - 50G ol el 2 (s (e[
Numero delle stazioni
Angolo di spostamento
Versione
Piano con albero in entrata
Piano con albero intermittente
Piano con fori di fissagio
Lubrificazione a vita
Formacostruttiva o piano inferiore al montaggio
Posizione di montaggio del riduttore
Camma comando micro, microinterruttore e supporti tipo:
POSIZIONE DEL RIDUTTORE
D7 RIDUTTORE RI28 [ MOTORE ELETTRICO TRIFASE
4 Poli — V 230/400 — Hz 50
Rapp. P.A.M. Grandezza | Potenza| Velocita
1/... IEC MEC (kW) (giri/1’)
100 14
80 17.5
70 (58%?( 1;') 56 a 0.05 20
S7 56 25
49 28.6
40 35
28 50
20 56B5 70
15 | (120x9) | 8P 009 533
10 140

MOTORIDUTTORE STM RMI 28 FL

Rapporto di riduzione
Limitatore di coppia incorporato
Flangia tipo

5
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MECCANISMI INTERMITTENTI

MININDEX

TAVOLA ROTANTE RIGIDIAL 4 - Versione VLRA

Vista da "A"
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e Invertendo il senso di rotazione dell’albero in entrata si inverte il senso di rotazione dell’albero d’uscita.
Per i meccanismi standard le caratteristiche cinematiche del movimento intermittente restano invariate.

e | 6 fori M6x15 sono nella posizione mostrata in fig. 7 quando la tavola € in sosta in una delle stazioni.

e L’asse della tacca (Vista da A) e girato nella direzione dell’asse del microswitch quando la RIGIDIAL & a

meta del periodo di pausa.

PACCHETTO STANDARD

- RIGIDIAL 4 tavola rotante intermittente.

- Scatola in lega d’alluminio.

- Camma globoidale con profilo elica destra nitrurato.
- Lubrificazione lunga-vita.

- Montaggio universale della tavola.

- Motoriduttore autofrenante STM RMI 40 F1.

- Riduttore a v.s.f. con limitatore di coppia incorporato.
- Montaggio universale del riduttore sulla tavola.

- Gruppo camma/micro per funzionamento a consenso.

Posizioni di montaggio della tavola

53]




MECCANISMI INTERMITTENTI MlNlNDEX

TABELLA DELLE CARATTERISTICHE

Numero | Angolo |Angolo|Momento| Momento dinamico Coeff. Coeff. Coeff.
Serie degli di di limite Mu [N.m di di di
stop spost. | pausa Mi 50 70 100 Velocita | Acceler. Trasm.
S B° Bp° [N.m] Cicli/1' | Cicli/1' | Cicli/1' Cv Ca Kj / Kl
2 330 30 128 110 89 72 1,27 8,01 0,39/0,69
3 330 30 153 107 86 70 1,40 6,62 0,28/0,51
4 310 50 170 110 89 72 1,40 6,62 0,23/0,41
5 270 90 159 108 87 71 1.76 5.53 0.26 /0,47
6 270 90 173 119 96 78 1,76 5,53 0,22/0,39
8 270 90 190 118 95 77 1,76 5,53 0,16 /0,29
150 210 167 118 96 78 0,24 /0,42
10 180 180 179 120 97 79 1,76 5,53 0,20/0.35
270 90 200 124 101 82 0,13/0,23
120 240 180 121 97 79 1,40 6,62 0,20/0,35
150 210 179 121 97 79 0,20/0,35
RIGIDIAL 4 12 180 180 190 123 99 80 1,76 5,53 0,16 /0,29
270 90 207 126 101 83 0,11/0,20
150 210 167 123 99 80 0,30/0,53
16* 180 180 164 122 99 80 1,76 5,53 0,25/0,44
270 90 190 127 103 83 0,16 /0,29
* 180 180 179 125 101 82 0,20/0,35
20" 7570 [ 90 | 200 | 120 [ 104 | 85 | "% | %% 0137023
* 180 180 190 147 119 96 0,16 /0,29
24 270 90 207 151 122 99 L.76 553 0,11/0,20
*k 180 180 164 141 114 92 0,12/0,22
32 270 90 190 147 119 96 L.76 5,53 0,08/0,15
(*) Un giro completo dell’albero d’entrata produce due cicli completi.
DESIGNAZIONE
RIGIDIAL 04 - |- | |-[VLRA] - | |- [DA]-[Vvs]

Numero delle stazioni ‘
Angolo di spostamento

Versione

Posizione di montaggio (V5, V6, ...., B8)
Albero in entrata semplice (DA)
MOZZO in uscita

Camma comando micro, microinterruttore e supporti tipo:

POSIZIONE DEL RIDUTTORE

RIDUTTORE RI40 MOTORE ELETTRICO TRIFASE
F1 4 Poli - V 230/400 — Hz 50
Rapp. P.AM. Grandezza | Potenza| Velocita
1/... IEC MEC (kW) (giri/1?)
100 63B 14 14
80 (90x11) 17.5
70 63 a 0.18 20
56 25
49 28.6
40 35
28 50
71 B14
20 71b 0.37 70
15 ] (1014 93.3
10 140

RIDUTTORE
-STM RMI 40 F1 - -1 | - | |

Rapporto
Posizioni di montaggio (D1, D2, ..., S6)
Limitatore di coppia incorporato
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