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Droits réservés: interdiction de toute reproduction méme partielle de ce présent catalogue.

La COLOMBO FILIPPETTI se réserve le droit de procéder a tout instant a des modifications visant a améliorer
ses produits sans avis préalable.

La COLOMBO FILIPPETTI se réserve la possibilité de substituer, a son gré, les composants et les accessoires
commerciaux indiqués dans ce présent catalogue.

Ce présent catalogue annule et remplace les catalogues précédents.
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CF4a

65Ge80Ge105Ge
130Ge165G INDEXEUR
VERSION Les INDEXEURS CF 4 sont systétmes de motorisation, et les

habituellement fournis dans les dimensions d’encombrement des
versions illustrées ci-dessous. motoréducteurs standards sont
Les renseignements concernant fournis sur demande.
les

VS

VRM

VRA

VAW

Version Standard.

Version spéciale (boitier, arbre d’entrée, de sortie).

Version avec arbre long prédisposé pour le montage d’un réducteur.

Version avec Réducteur.

VRP Version avec Réducteur Prédisposé au montage du moteur
VRM Version avec Réducteur et Moteur.

VRA Version avec Réducteur et moteur frein.

VMW Version avec Réducteur et Motovariateur.

VAW Version avec Réducteur et Motovariateur frein.

VMK Version avec Réducteur, Embrayage-frein et Moteur.

Fig.1 — Versions

NB : En cas de demande d'un
réducteur a roue et vis sans fin et
d’'un limiteur de couple, la lettre V
sera suivie de la lettre L.. Par
example : VRP deviendra VLRP
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CF4
INDEXEUR

DIMENSIONS DES BOITIERS
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REMARQUE:
e En inversant le sens de rotation de
p . V DIN 335 BL 2
I’arbre d’entrée on inverse le sens de
rotation de l'arbre de sortie, les
caractéristiques cinématiques du
mouvement intermittent demeurent
les mémes.
e L'INDEXEUR est au millieu de la
zone d’arrét quand la rainure de
clavette de I'arbre d’entrée est dans
la position indiquée sur la figure.
e Les quatre trous de goupille "O" et
les quatre trous filetés "P" se trouvent
dans la position indiquée sur la figure
quand I'INDEXEUR est a I'arrét dans
I’'une des stations. Les trous "O", sont T
prévuent pour étre contrepercés lors B
du montage du plateau de sortie.
e Les surfaces usinées du boitier Figlz_CoteS d’encombrement
peuvent &tre percées a une [gerief A[B[C[D®[E[F[G[H] I [LIM[N[K"] O P
profondeur maximale de 15 mm. 65G |190|135[130| 24| 50| 55| 63| 62| 65|15 45| 65| 25| 7.5x15| Mexi4
e La fixation du boitier se fait en [goG [235[160[165| 28| 60| 65| 80| 75| 80|15| 55| 80| 30| 7.5x15| M8xi4
utilisant les trous filetés "S" [105G[305[190[212] 32| 80| 85[100[100[105|16] 60| 90| 30| 9.5x20| M10x20
(exécution standard) situés sur les [130G[365[240[237| 42[110[115[112[123]130[30] 90[120] 65| 9.5x20| M10x20
quatre faces comme indiqué sur le [165G[465[300][280| 48[110[115[150[150[165]30[100[140] 80[11.5x20| M12x20
plan.
e L'arbre d’entrée peut déboucher sur [ gqrie| R S T U V 7 albo|ilp]o]
demande du cOte opposé ou en  |"e5G 26| \MBxi6| 8xixd0| 95| Mexio| 125 63| 67] 10| 18] 95 i1
special sur les deux faces (double "goG T 26] M10x16] 8x7x55] 10,5 MIox22| 12,5 80| 85| 10| 18] 115] 11
arbre d’entrée). 105G| 32| M10x16] 10x8x50] 10,5| Mi2x28| 15| 100| 112| 10| 18| 130] 20
130G| 32| M14x20| 12x8x100| 12,5|] M16x36 15 112] 125| 10| 20| 180] 30
165G| 42| M16x25| 14x9x100 15| M16x36 20| 130| 150| 10| 20| 210] 45
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Les indexeurs CF4 dans les
versions a motorisation

standardisée sont équipés de
réducteurs a roue et vis sans fin
spécialement sélectionnés,
flasqués directement sur l'arbre
d’entrée. ", Ces réducteurs, dans
la version "LCB sont fournis avec
un limiteur de couple incorporé,
qui en cas d’arrét accidentel ou
d’arrét d’urgence, évite, en
glissant, les surcharges que le
choc dynamique provoque.

La solution standard regroupe,
avec ce systéme de motorisation,
trois éléments importants de
protection : la surcharge pendant

la période de transfert, la rigidité et
la compacité de la transmission. La
gamme des rapports de réduction

disponible avec

les

réducteurs

standards, consent d’obtenir une
vitesse de fonctionnement fixe,

comprise entre

cycles/mn.

3

et 200

En option, il peut étre installé tout
autre type de motorisation.

Notre bureau technique saura vous
conseiller la solution adaptée pour
motoriser votre indexeur CF4.
L'installation du réducteur ou du

motoréducteur

sur

'INDEXEUR

CF4 est possible dans les positions

suivantes:

POSITION DE MONTAGE DU MOTOREDUCTEUR

CF4a
INDEXEUR

Motoréducteur avec variateur
de vitesse mécanique

Fig.3 : Motorisations possibles
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Fig.4: Position de montage des motoréducteurs.
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MOTOREDUCTEURS STANDARD DIMENSIONS DPENCOMBREMENT
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Fig.5 - Motoréducteur STM “RMI” Version a flasques.
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Fig.5a - Motoréducteur STM “CBF” Version a flaques.

NB: Sur demande les INDEXEURS CF4 peuvent étre équipés de moteurs et de réducteurs de marques et types
différents que ceux prévus en version standard. lls peuvent également étre seulement prédisposés a les recevoir.

STM REDUCTEUR V.S.F. MOTEUR FREIN 4P-230/400V-50Hz STM REDUCTEUR V.S.F. MOTEUR frein 4P-230/400v-50Hz
CHa RI Encombrements [mm] Encombrements [mm]
SERIE
RMI Encombrement [mm]| Rapports [[.LEC.|] CV (@] X Y CBF Encombrements [mm] Rapports [.LEC.| CV (@] X Y
og | A [ 70] F ] 45[100-80-70[ *50a| 0.05 | 135 | 100 | 80
A [Bl49[G[ 40 56-49| *50a| 0.05 [ 135|100 | 80
65G c | 30 H| 5| 40-28-20] 56b| 0.12 176 | 108120 - - - - - - -
D| 14| 1| 28] 15-10-7| 56b| 0.12] 176 [ 108 | 120
LCB MET 35 ™[ 15
20 LA |106] F| 64 80-70] 56b] 0.12[176 [ 108 [ 120 [ ,, [ A [106] F [108] 444-400] *50a[ 0.05 | 135 [ 100 | 80
F [ B[ 69[G] 63 56-49] 63a] 0.18[225|124[140| ; [ B[ 69] G| 59 350-200] *50a| 0.05 [ 135 [ 100 | 80
65G Cc | 41l H| 9] 40-28-20] 63b] 0.25 [ 225 | 124 | 140 C| 41 H| 9| 217-171] s56b] 0.12] 176 | 108 | 120
D[ 19| 1| 40| 15-10-7| 63b] 0.25 225 [ 124 | 140 D| 19| 1| 57| 135-106| 63al 0.18 225 [ 124 | 140
LCB =T 59 LCB =T 7s L 7 86| 63al 0.18 225124 ] 140
A [125] F | 77 80-70| 63b| 0.25 [ 225 | 124 | 140 A [125] F[134 400 56b| 0.12 176 [ 108 120
65G 50 [ B[ 93] G| 72| 56-49-40] 71a] 0.33[301[141[160| 50 [ B | 93] G| 69| 350-200] 56b| 0.12 ] 176 [ 108 | 120
80Go FL | c| 49| H | 11| 18-20-15] 71b| 050|301 [141|160| FL [ cC| 49| H| 11| 217-171] 63a] 0.18 | 225 [ 124 | 140
D| 24| 1] 50 10-7| 71b| 0.50 | 301 | 141 | 160 D| 24| 1| 69| 135-106| 63b| 0.25 | 225 [ 124 | 140
105Go LcB | E| 69 Lce | El 97 L] o 86| 71al 0.33] 301141160
M| 15 M| 15
A [160] F | 99 80| 71al 0.33 301141160 A [160] F [165] 444-400| 63al 0.18 225 124 | 140
80G 70 [B 101 G| 92 70-56] 71b[ 050301 [141]160| 70 | B [101] G| 93] 350-280] 63al 0.18 [ 225 124 [ 140
105G B [cleofH| 11 49-40| 80al 0.75 (326160200 F2 [cC| 60 H| 11 217 63b[ 0.25 [ 225 124 [ 140
130Go D[ 28] 1 | 70| 28-20-15| 80B| 1.00 | 326 | 160 | 200 D| 28] 1] 88 171 71al 033|301 141 ] 160
LcB | E| 87 10-7| 8oB| 1.00 326160 200| LcB | E [127] L | 18] 135-106] 71b| 0.50 [ 301 | 141 [ 160
M| 20 M| 20
g5 LA [200] F 116 80| 80a| 0.75 326 [ 160 [ 200 | g5 | A [200] F 193] 444-400] 63b] 0.25 | 225 [ 124 | 140
1056 | m [[B[200] G [111 70-56] 80B| 1.00 [326[160[200| [ B [100] G [116 350 63b| 0.25 [ 225|124 | 140
130G c|e1[H]| 13 49-40| 90s| 1.50 | 385 [ 180 | 200 c | e1] H| 13] 280-217] 71b| 0.50 [ 301 | 141 ] 160
D| 32| 1] 85 28-20| 9oL| 2.00 {385 180 | 200 D | 32| 1 [107 171 80al 0.75 326 | 160 | 200
LCB =105 15-10] 90L| 2.00 | 385 [ 180 200 | -~ [E[1a5| L | 29| 135-106| 80b| 1.00 | 326 | 160 | 200
110 | A [200] F [145 80] 90s[ 1.50 [385[ 180200 171 [ A |200] F [239] 444-400] 80a[ 0.75 [ 326 [ 160 | 200
1306 | p [B[115] G142 70-56] 90L| 2.00[385]180 [ 200 | ; | B [115] G [142] 350-280] 80b[ 1.00 [ 326 [ 160 | 200
165G c| 78| H| 13 49-40| 100a| 3.00 | 420 [ 200 | 250 c| 78| H| 13| 217-171] 90s| 1.50 [ 385 | 180 | 200
D | 42| 1 [110 28-20| 100b| 4.00 | 420 | 200 | 250 D | 42| 1 [140 135| 9oL| 2.00 [ 385 | 180 | 200
LCB 135 15-10] 100b] 4.00 | 420 [ 200 [ 250 | B [E1e0[ L [ 23 106| 100a| 3.00 | 420 | 200 | 258
A [300] F [163] 100-80] 9oL| 2.00 {385 180 | 200
130G | 130 [[B_[150] G [159 70-56| 100a| 3.00 [ 420 | 200 | 250
1656 | B LC]9[H][18 49-48| 100b| 4.00 [ 420 [ 200 [ 250 | - - - - - - -
D| 48] 1 [130 28-20| 112b| 5.50 [ 440 [ 224 | 250
E [150 15-10| 112b| 5.50 | 440 | 224 | 258

(*) Moteur sans frein.

LCB-= Limiteur de couple a friction.

(©) = Plaque / cale d’ajustement M
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CF4a

INDEXEUR

CAMES POUR MICROINTERRUPTE UR TYPES, ENCOMBREMENT ET

Dans de nombreuses applications des
INDEXEURS CF4, 'emploi d’'un groupe
came-micro est nécessaire pour arréter
le moteur a chaque fin de cycle.

L'arrét sert, soit pour une prolongation
de la période d’arrét du cycle, soit pour
inverser le sens de rotation du moteur,
afin d'obtenir un mouvement oscillant en

sortie.

Les cames pour micro interrupteurs sont
fabriquées sous trois formes standards.
Chacune s’adapte au type de micro
interrupteur que l'on entend installer.
Elles sont répertoriées ci-dessous.

CT came pour micro a poussoir a galet
D4B 1171-DIN 43694 FORM B

i

5 b O

CL came pour micro a levier a galet D4B

1111- IN43694 FORM A/B

(©)
it
[©)

© ¢ O

CM came pour détecteur de proximité
E2E2 - X2B1 o TLE X5BI-G
CENELEC (EN 50008)

Fig.7

Sur les INDEXEURS CF4 l'axe de la
rainure de clavette de I'arbre d’entrée
est toujours placée au milieu de la
zone d'arrét de la came. Une encoche
spécialement réalisée sur les faces
frontales de I’'arbre d’entrée en indique
la position et permet de localiser le
point exact ou doit étre actionné le
micro interrupteur.

Pour le montage des micro
interrupteurs, on utilise une plaque
support aluminium, tandis qu’un arbre
vissé sur le bout de l'arbre principal
sert de support aux cames de
commande du micro interrupteur.
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Fig.8
Serie d e f g h i k I
65G 16 15 78,5 16,5 5 15 60 80
80G 16 14,5 79 16,5 5 15 60 80
105G 16 14,5 79 16,5 5 15 60 100
130G 16 14,3 82 14 5 15 60 100
165G 16 9,2 82 14 5 30 80 120

































